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Kunststoffrohre spielen für den Transport verschie-
dener Medien eine bedeutende Rolle. Für derartige
Anwendungen werden einzelne Kunststoffrohre
häufig durch das Heizelementstumpfschweißen
gefügt, wodurch an der Verbindungsstelle eine
Schweißwulst entsteht. Deren Entfernung auf der
Innenseite erfolgt zumeist mechanisch durch spezi-
elle Werkzeuge, woraus Qualitätsschwankungen an
der geschälten Schweißnaht resultieren. Mit einem
automatisiert arbeitenden System soll die Grundlage
für gleichbleibende Qualität geschaffen werden.

Die automatisierte Gesamtlösung für das Schälen der
Innenwulst in verschweißten Kunststoffrohren wird
in mehreren Teilprozessen entwickelt, die parallel
ausgeführt werden:
• Entwicklung eines modularen Systembaukas-

tens für das Schäl- und Überwachungssystem
• Teilautonomes Steuerungssystem für

Bewegungen und Trennverfahren
• Entwicklung einer Prozesskette zum

automatisierten Innenwulstschälen
• Qualitätssicherung geschälter Schweißnähte

durch nicht-invasives Condition-Monitoring
Neben der Realisierung und Inbetriebnahme eines
Demonstrators mit den gewünschten Funktionen
werden außerdem verschiedene Versuche an
Kunststoffproben für die Ermittlung qualitäts-
spezifischer Kriterien herangezogen.

Mit SmartMole soll ein Rohrroboter geschaffen
werden, der es kabellos und autonom ermöglicht,
die Innenwulst im Rohr zu detektieren, zu entfernen
und die Qualität der geschälten Schweißnaht
optisch zu bewerten. Zur weiteren Produktivitäts-
steigerung soll der Rohrroboter außerdem in der
Lage sein, mehrere Schälprozesse durchzuführen,
ohne dabei die Rohrleitung verlassen zu müssen.
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Das Projekt wird gefördert durch

Vereinfachte Darstellung eines Rohrroboters


